3 Nastaveni koncovych poloh Metoda 2.

& Pfed uvedenim do provozu si prosim pozorné pfectéte nasledujici pokyny. Q ' Na jiz pfihi4&eném oviadadi stisknéte tlagitko P2
P2 P2 =P

2 Dolni poloha o o (b} ' (1 x pohyb a 1 x pipnuti), znovu P2 (1 x pohyb a 1 x pipnuti),

P2(a)

1 Horni poloha
Zakladni P z P2@a) STOP(b) na novém ovladadi stisknéte STOP po dobu 2 sekund
akladni oznameni (AN)-(—=]) - ([(A~]) + (=) a ()1(

- =)+ (=) 2 x pohyb a 3 x pipnuti) = novy ovladaé je pfitazen k motoru.

|
|
l
|
NAHORU STOP NAHORU STOP Do STOP DOLU STOP
1. NeQV|é}d§Jte motor pfi nizkém napéti. Stisknéte NAHORU po dobu 2 sekund. ' Stisknéte DOLU po dobu 2 sekund. Metoda 3. | Stisknéte tlagitko P1 po dobu 2 sekund (1 x pohyb), pustte tlagitko
2. Ovlaqanl. . o . ] o o V pozadované horni poloze ZASTAVTE motor iV pozadované spodni poloze ZASTAVTE motor P1) — [=) } (1 x pipnuti). Na novém ovladaci stisknéte STOP po dobu 2 sekund
Platna doba intervalu tlacitek je 10 sekund. Pokud v prbéhu 10 sekund nedojde k Zadnému ovladani,  ,m0ci STOP. Pro ulozeni stisknéte soudasné ' pomoci STOP. Pro ulozeni stisknéte soucasné ® 1 (2 xpohyb a 3 x pipnuti) = novy ovladaé je pfitazen k motoru.
\S/?/srl]laalciszggrstl aktualni nastaveni. Motor upozorni zvukovym signalem. Ovladejte prosim az po této NAHORU + STOP po’ dobu 2 sekund (2 x pohyb 1+ DOLU + STOP po dobu’ 2 sekund (2 x pohyb o STOP(®) : ) ) . . .
3. Ngstaveni-koncovych poloh: a 3 x pipnuti) = horni” poloha je nastavena. " a3 x pipnuti) = spodni poloha je nastavena. | *zum L&schen die gleiche Prozedur wiederholen
a. Po nastaveni horni/dolni koncové polohy se tyto nesmi nachazet ve stejném bodé. Pokud opustite rezim nastaveni koncovych poloh bez uloZeni, vrati se motor k pfedchozim poloham, pokud *(a) jako existujici ovladag, (b) jako novy ovladag pro pfidani / smazani. Po pfidani nového
b. Po provedeni nastaveni ztistanou polohy uloZeny. jsou k dispozici. Po Uspésném nastaveni koncovych poloh se motor automaticky pfepne do uzivatelskeho ovladage ztistanou véechna nastaveni motoru zachovéna.
c. Smazani koncovych poloh smaze vSechny doposud uloZzené. rezimu.
d. Nastaveni se automaticky ukonéi, pokud motor v prab&hu 2 minut nedostane zadny povel. 5 Nastaveni rychlosti chodu / Nastaveni rezimu brzdéného vypnuti motoru

P1 STOP

4. Pokud dojde keu gtrétc"? vysivlaée, je nytqé qbnovit toy:ftrni nastaveni a pfihlasit novy vysilag. UZivatelsky rezim (pomalého dojezdu)
5. Jeden motor miiZze mit uloZzeno maximalné 10 kanald.
1 Oblibena poloha 1. Rychly chod / Aktivace rezimu brzdéného vypnuti motoru
ekl x . .
s 23 4ni oblibené poloh P2) — — Stisknéte P2 (1 x pohyb a 1 x pipnuti), NAHORU
1 Nastaveni oblibené polohy | mazani oblibene polony ES S " (1 x pohyb a 1 x pipnuti), op&t NAHORU
Funkoe tlaciek = - Q-=-= P2 NAHORU NAHORU | (350 & [plrut) st petom se st
| Zeni stu Xi iry i, muz ivov
P2 STOP  STOP ! P2 STOP STOP .. . .
| rezim brzdéného dojezdu motoru.
Tlagitko P1 - | Lcp Nastavte horni a dolni koncovou polohu. Ovladejte | Stisknéte tlagitko P2 (1 x pohyb a 1 x pipnuti), .~~~ S e e
acitko Q do planované oblibené polohy. Stisknéte tlagitko } stisknéte STOP (1 x pohyb a 1 x pipnuti), 2. Pomaly chod / Deaktivace reZzimu brzdéného vypnuti motoru
Konektor - — ~ ——— NAHORU P2 (1 x pohyb a 1 x pipnuti), stisknéte STOP | znovu stisknéte STOP (1 x pohyb a 1 x ' Stiskn . . .
P ; ., S P2 ~ | | Stisknéte P2 (1 x pohyb a 1 x pipnuti), DOLU
nabjjecka / —fsor - = (1xpohyba 1 xpipnuti) a znovu stisknéte STOP | pipnuti) = oblibena poloha je smazéna. - - ' (1 x pohyb a 1 x pipnuti), opét DOLU (2 x pohyb a 1 x pipnuti)
solarni panel o - —} poLu (2x pohyb a 3 x pipnuti) = oblibena poloha je P2 DOLU DOLU ' rychlost motoru se snizi. Po dosaZeni stupn& minimalni
\ - vba @ —F o voba nastavena. ' rychlosti, miZzete deaktivovat rezim brzdéného dojezdu motoru.
o kanalu kanalu =)P2 f@” ”@ *V normalnim provoznim rezimu, pokud se motor nenachazi v oblibené poloze, kdykoliv podrzite
(0 @ tlacitko STOP, se motor z aktualni pozice rozjede do ulozené oblibené polohy. *Motor ma 3 rychlosti: Max. rychlost: 13 ot./min; Stfedni rychlost: 10 ot./min; Min. rychlost: 7 ot./min.
&ﬁ ﬁb Tovarni nastaveni je 13 ot./min a brzdény rezim vypnuti motoru je aktivni (funguje az po nastaveni
koncovych poloh).
Funkce tlacitka P1 S, ., . " ) .. I
2 Prepinani mezi normalnim a krokovacim rezimem ychly prehle
1. Cyklicky provoz: Stisknéte tla¢itko P1 a pfi kazdém stisknuti sméru se motor rozjede a zastavi. . e s . Nastaveni Kroky
2. Nauceni nebo kopirovani/odstranéni dalkového ovladace: Stisknéte tlacitko P1 po dobu 2 sekund A+ v)—- (—)  Podrzte soucasne tIa_cntk? NAHORU a DOLU po dobu 5 sekEJnc_i 1 |Phihlaeni oviadace P1 (2S) -> STOP (2S)
(1 x pohyb), pustte tlagitko (1 x pipnuti) = motor je pfipraven k piifazeni/odstranéni ovladage. oL STOP | (1 x pohyb), poté stisknéte STOP (1 x pohyb a 1 x pipnuti) = n D cc
3. Zamek signalu: podrzte tlagitko P1 po dobu 6 sekund (2 x pohyb), pustte tlagitko (2 x pipnuti) = NAHORU DOLU . Prepnuti mezi reZimem krokovani a souvislym chodem. 2_|Zmena sméru otacent NAHORU+DOLU (25) .
t:Iar:“:]l’(t)Izngj’?Lv rezimu radiového uzameéeni a nepfijima Zadné povely. Pro deaktivaci tisknéte *V rezimu krokovani stisknéte jednou NAHORU nebo DOLU a motor se posune pouze o jeden krok. 5 Nastaveni koncovych poloh  Horni koncova poloha EQ:SEBES?O; 29)
: i v v} drové tladi & v 7i tovarni nastaveni . ,
4. Zména sméru otaeni: podrzte tlaitko P1 po dobu 10 sekund (3 x pohyb), pustte tiagitko Motor se plynule rozjede az pokud podrzite smérové tiacitko déle nez 2 sekundy. V rezimu ( ) Dolni koncova poloha  DOLU (2S) — DOLU+STOP (2S)
(3 X pipnuti) = smér ota&eni motoru byl zménén souvislého chodu stac¢i smérovy povel stisknout pouze kratce a motor se rovnou plynule rozjede. 4 Oblibena poloha P2 — STOP — STOP
5. Obnoveni tovarniho nastaveni: podrzte tlacitko P1 po dobu 14 sekund (4 x pohyb), pustte 5 Prepnuti - normalni/krokovaci |NAHORU+DOLU (5S)
tlacitko (4 x pipnuti) = motor byl vracen do tovarniho nastaveni. Motor nasledné prejde do rezimu x . . mod — STOP
hlubokého spanku a nelze jej ovladat. Pro opusténi rezimu spanku musite stisknout tla¢itko P1 3 Zmena / nastaveni konCOVyCh poloh Horni k 4 noloh NAHORU+STOP (5S) —
po dobu 2 sekund. N ] Zména koncovych poloh orni koncova poloha A 1iSRU nebo DOLU —»
1 Nastaveni homi koncové polohy 6 | (uzivatelské nastaveni) . . DOLU+STOP (5S) — NAHORU
* Dolni koncova poloha b1y — DoLU+STOP
Z&kladni nastaveni e e gl g o e P2(a) — P2(a) - P2(b)
akiaani nastaveni poloha d hd
NAHORU STOP i . At AT
& NAHORU  STOP  NAHORU DOLU 7 Pfihlaseni / vymazani dalSiho  |P2(a) — P2(a) —
Podrzte soucasné tlacitka NAHORU a STOP po dobu 5 sekund (1 x pohyb a 1 x pipnuti), jedte dalkového ovladace STOP(b)(2S)
Tovarni re%im do pozadované horni koncové polohy a poté stisknéte NAHORU a STOP po dobu 2 sekund P1 (2S) — STOP(b)(2S)
(2 x pohyb a 3 x pipnuti) = nova horni koncova poloha je UspésSné nastavena. . T — ;
Nastaveni rychlosti otadeni | pychi¢ (aktivace) P2 — NAHORU — NAHORU
1 PrihlaSeni dalkovéh ladace T Y - - T TS - - T-T ST T T T TS T T 8 (3 rychlosti), aktivace /
ALkt el @ e 2 Nastaveni dolni koncove polohy |, son; deaktivace brzdéného dojezdu |Pomalé (deaktivace) ~ P2 — DOLU — DOLU
loh:
DO+ (=2 ' P -]+ (=] Regeni chyb
| - =
@ N — | Stisknéte tlagitko P1 po dobu 2 sekund (1x pohyb), pustte tlagitko NAHORU STOP NAHORU/DOLU v DOLU STOP
NNy . L P AR o . ]
: nasleduje diouhé pipnuti. BEhem 10 sekund stisknéte tlacitko STOP Podrzte soucasné tlacitka DOLU a STOP po dobu 5 sekund (1 x pohyb a 1 x pipnuti), jedte Problém Mozné priciny \ ReSeni

na 2 sekundy (2x pohyb a 3x pipnuti), ovlada¢ byl ispésné prihlasen. Nabit baterii odpovidajicim nabfjecim

|zafizenim nebo solarnim panelem.
Kontrola kabelaZze mezi motorem a
panelem / nabijecim zafizenim.
Baterie v ovladaci je vybita | Vyménit baterii.

Zkontrolovat anténu motoru, hledejte
|pfi€inu radiového ruseni.

do pozadované dolni koncové polohy, poté stisknéte DOLU a STOP po dobu 2 sekund

(2 x pohyb a 3 x pipnuti) = nova doIni koncova poloha Uspésné nastavena. Baterie v motoru je vybita.

*Po vstupu do rezimu zmény koncovych poloh zustane oblibena poloha nezménéna, je li nastavena. Chybné zapojeni
Pokud po dobu 2 minut nedojde k Zzadnému smérovému povelu, motor automaticky opusti rezim
nastaveni.

*Pokud motor v prdbéhu 10 sekund neobdrzi od Zadného ovladace povel STOP, automaticky
opusti pfihlasovaci rezim.

Motor nereaguje

Ruseni signalu / Stinéni

2 Zmeéna smeéru otaceni (je li potfeba)

4 Prihlaseni / smazani dalSiho dalkového ovladace

Pokud stisknete tlagitko NAHORU a motor se pohybuje DOLU, miZete zmé&nit smér otadeni. Ovlada¢ neovlada zadny x;nl?e?:(és;hkjggﬁell;e IIZ:I: I\I/izcl:teorllwlstdoig ?eanducz:ghpzf;i?m.
+ | Stisknéte a podrite soucasné tiagitka NAHORU a DOLU po dobu Metoda 1. Stisknéte P2 (1 x pohyb a 1 x pipnuti) a P2 (1 x pohyb a 1 x pipnuti) samostatny motor prhlaseno vice motord vicekanalovy oviadac.
. . 2 sekund (1 x pohyb a 1 x pipnuti) = smé&r otaeni byl isp&&né zménén.  na existujicim vysilaci. ) . o Motor nejede / je za Zapojent je chybné ___ Zkontrolujte zapojeni.
NAHORU DOLU @ —(p2)_—(p2) | Propridani stisknéte na novém oviadaci P2 (2 x pohyb a 3 x pipnuti) chodu pfilis hiugny instalace nent v 05¢ /10VIN% zkontrolue instalaci nebo pretizen
* Toto nastaveni plati pouze, pokud nejsou nastaveny zadné koncové polohy. Pokud jiz byly @ @ © o novy oviadat je timto pfifazen k motoru. Motor pfi jizdé v obou &eOtgrjzgégﬂlzm?m / dolni Nastavte novou horni a dolni
koncové polohy nastaveny, Ize zménit smér otaceni pouze pomoci tlagitka P1. P2(a)  P2(@a)  P2(b) '+ Prosmazani oviadace tento postup opakujte. smérech zastavuje. koncové polohy. koncovou polohu.
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